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Roboty przygotowawcze
Roboty ziemne
Odwodnienie korpusu drogowego
Nawierzchnie
Roboty wykoriczeniowe
Urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu
Elemnty ulic
Zieler drogowa
Inne roboty
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Podbudowy
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Roboty wykoriczeniowe
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Inne roboty

Legenda

Roboty wykonane do miesigca sprawozdawczego

Roboty wykonywane w miesigcu sprawozdawczym
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